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TARGYLEMEZ AdAGOLO EGYSEG AUTOMATIKUS SZKENNEL6 

MIKROSZK6PHOZ 

0 A jelen tal'almany targya egy olyan targylemez adagold egyseg 

automatikus szkennelS mikroszk6phoz, amely tartalmaz targylemez tarat, 

tarmozgatd mechanizmust 6s targylemez adagold szerkezetet. 

A patol6giai kutatasok es a mindennapi orvosi gyakorlat ter6n egyre 

nagyobb igeny mutatkozik a komplex adatfeldolgoz6, nyilvantart6, es archival6 
15 rendszerek alkalmazasa, valamint a vizsgalati eredmenyek interaktiv konzultacios 

lehetdsegei irant. 

A fejlesztesek jelentds resze iranyul meglevd mikroszkbpoknak a fent lelrt 
rendszerekbe torteno integralasara, azonban a manualis vizsgalatoknal bevalt 
mlkroszk6p kialaklt£sb§l ad6d6 sajatossagok csak korlatozott mert6kben teszik 
20 ezt lehetdve. A digitalis adatfeldolgozasban rejld gyorsasag kiaknazasahoz 
peldaul feltetlentil szOkseges olyan targylemez adagold rendszer, amely kepes a 
nagyteljesitmenyu automatikus targylemez digitalizalo mikroszkdpokat kiszolgalni. 
Ezert fejlesztettek kr-olyan megoldasokat, amelyekkel mikroszk6p targylemezek 
automatikus tovabbltasa illetve adagolasa va!6slthato meg. 
25 Mikroszk6p targylemezek fugg6leges iranyu szallltasanak problemajara 

kfnal megoldast a W09739348 szamu szabadalmi lelras. A szalllt6eszkoz egy 
par, egymas mellett fuggdlegesen elhelyezett szijat tartalmaz. Mindket szij a 
feluletere merdlegesen, fesOszerQen elrendezett lemezekkel van ellatva. A szljak 
egymassal ellentetes forgas iranyban vannak meghajtva, igy a ket szlj koze eso 
30 egymassal szemben Iev6 lemezek mindig egy iranyban (felfele vagy lefele) 
mozognak. A targylemez a szallitas soran ilyen egymassal szemben levo lemez 
paron tamaszkodva em^lkedik.A^^ A 
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szljak elvalasi hely6n6l a targylemez kicsuszik a k6toldali lemezek kdzt, 6s p6tdaul 
rakerulhet egy targylemezre, vagy beleeshet egy tarotd dobozba.* 

Ez a megoldas azonban nem biztosltja a mintak helyes pozicionalasat, 6s 
a kitQntetett (fugg6lege§) szallltasi irany miatt gyakran nem is haszn6lhato eldre 
adott optikai mikroszk6p'-elrendezes eseten. 

A WO0214877 szamu szabadalmi lefras targylemez tarolasra, 
tovabbitasra, elrendez6s6re 6s preparalasara szolgato eszkozre mutat p6ldat. Az 
ismerletett targylemez-matrix el6k6szit6 berendez6shez (amely lehet peldaul egy 
targylemezekre biol6giai mintat felvivG berendez6s) tartozik egy lift egys6g, amely 
a vele osszekapcsolt tarol6 egys6gbol szarmazo targylemezeket a berendez6s 
munkaasztalanak szintjere emeli. Itt egy beallitd mechanika megfelelS helyzetbe 
hozza a targylemezeket. Ezutan egy allvanyon elcsusztathat6an mozgathatb, 6s a 
targylemezek r6gzft6s6re szolgal6 vakuumos befogotokmannyal felszerelt Ierak6- 
egys6g egyes6vel elszallitja, 6s matrix formaban elrendezi a targylemezeket. 

Ennek az elsdsorban targylemez-matrix nyomtatasra kifejlesztett 
berendez6snek nagy eldnye, hogy kikuszoboli a targylemezek manualis 
pozicionalasab6l szarrhaz6 hibalehet6s6geket, amellett hogy kivaltja az 
id6ig6nyes emberi mun'kat. Ugyanakkor a berendezes Ssszessegeben nagy 
meretu, az egyes egysegei pedig bonyolult mechanikaval rendelkezd szerkezetek, 
amelyek a targylemez nyomtat6ban betoltott feladatukra vannak optimalizalva, igy 
mas tertileteken felhasznalva nem biztosftananak kello munka sebess6get. 

A jelen talalmannyal celunk egy olyan uj tipusu targylemez adagol6 
egys6g kialakftasa, amely k6pes nagyteljesltm6nyu automatikus szkennel6 
mikroszk6pok kiszolgalasara, 6s amely az ismertetett adagol6 rendszereknel 
I6nyegesen gyorsabb mQkodest biztoslt, es sz6lesebb kdrben - megl6v6 
automatikus szkenneld mikroszk6pok eset6n is - alkalmazhat6. 

A talalmanyi gondolat azon a felismer6sen alapul, hogy egyszeriien 6s 
biztonsagosan rhQk6dtethet6 mechanikus adagol6 szerkezet alakrthato ki 
hajt6csigak 6s fogaskerekek segftsegevel, ha a targylemezeket befogadd tar 
oldalan elotold fogaskerekekkel kapcsolod6 fogasl6cet alakitunk ki 6s a 
fogaskerekek egy r6sz6t olyan emeld fogasker6kkent alakitjuk ki, amelyek a tarat 
emelo es sullyeszto csapokkal vannak ellatva, a targylemezek manipulalasara 
= pedig robotkarra! ellatoti targylemeZ'adag6l6~szerke^ 
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A feladatot a talalmany 6rtelm6ben tehat olyan targylemez adagol6 
egys6ggel oldottuk '* meg, amely tartalmaz targylemezeket befogadd tarat, 
tarmozgat6 mechanizmust 6s targylemez adagold szerkezetet 6s lenyege, hogy 

• a targylemez tar teglatest alakO doboz, amelynek feneklapja, ket homlokfala es 
egy oldalfala van, amelyre kivQIrdl a fen6klappal parhuzamos fogaslec van 
erdsltve es a fal nelkilli oldalra meroleges targylemez-vezet6 elemei vannak; 

• a tarmozgat6 mechanizmus a tar feneklapjahoz es homlokfalaihoz illeszkedd 
valyCit es olyan mozgato elemeket tartalmaz, amelyek a valyO ket oldalanal 
Iev6, forgathatdan agyazott tengelyekre erdsftett hajtocslgakat es a valyO 
oldalfalainak nyflasain keresztUI a tar oldalan I6v6 fogaslecre illeszkedd elotold 
fogaskerekeket, valamint a valyti oldalfalainak slkjaban elrendezett, belsd 
lapjukon egy atmer6 ket vegenel a lapra merSlegesen kinyOI6 csapokkal ellatott 
emel6 fogaskerekeket tartalmaz, ahol az el6tol6 6s emelo fogaskerekek a 
hajt6csigakkal vannak meghajtva es 

• a targylemez adago|6 szerkezet a valyti oldalfalain van a tar haladasi iranyara 
merdlegesen 6tvezetve es egy meghajt6elemhez kapcsolt robotkart tartalmaz. 

Egy eldnyos kiviteli alaknal a targylemez vezetd elemek a feneklapon Iev6 
slnek, Igy targylemezek elOkre allitva szorosan egymas mellett tarolhat6ak, 6s a 
robotkar altal a tarbol kdnnyeden kicstisztathat6ak. 

A robotkar meghajto eleme elSnyosen motorb6l 6s a motorhoz csatlakozo 
vez6rors6b6l all, amelyek k5zt c6lszerQen egy erdhatarolo tengelykapcsolo van, 
Igy a motor forgasa atadhato a vez6rors6nak, ugyanakkor, ha a vez6rors6 forgasa 
akadalyozva van (p6ldaul a robotkar elakad, vagy el6rte palyaja v6get), az 
erdhataro!6 tengelykapcsol6 feloldja a k6t elem kozti kapcsolatot, es a motor 
szabadon foroghat tovabb. 

A tengelykapcsolo eldnyosen a motor tengely6re erdsftett hQvelybol, a 
hQvely kvilso palastjara tekercselt csavarrug6b6l 6s a csavarrugd kihajtott 
nyCilvanyaval egyOttmOkbdo hajtott tarcsabol all. 

Egy tovabbi eldnyos kiviteli alaknal a robotkar targylemez mozgat6 el0ls6 
6s hatso karral van ellatva. A robotkar eldnyosen egy billenthetS leszorltd lappal is 
rendelkezik, amely ' ! a k6t targylemez mozgat6 kar kQzott van elhelyezve: A 
targylemezek ez 6ltal a ket kar k6ze befogya 6s a Ies.zpr(t6^ lap altal-leszoritva^ 
" mozgathatoak a robotkar hossztengelye ment6n. A leszorfto lap feleme!6s6t 6s 
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leengedeset el6ny6sen a robotkaron kialakftott butykok vezerlik, ezaltal a leszorlt6 
lap kepes megtamasztani, majd elengedni a mozgatott targylemezt. 

Egy tovabbi 1 e!6nyos kiviteli alaknal a valyu oldalfalaira a tarakat 
fiiggfileges iranyban megvezetd slnek vannak erSsltve. Ily modon tobb targylemez 
tartd tar is elhelyezhetd a sfnek k6zt egymas tetej6n, amelyek aztan 
automatikusan adagolhat6ak a tarmozgatd mechanizmusba. 

A talalmany tovabbi r§szleteit kiviteli peldakon, rajz segitsegevel 
ismertetjuk. A rajzon az 

1. abra a talalmany szerinti targylemez tar reszben kimetszett 
perspektfvikus kepe, a 

2. abra a talalmany szerinti tarmozgat6 mechanizmus perspektivikus kepe, 
a 

3. abra a 2. abra bemutatott tarmozgatd mechanizmusnak a tar 
faggfileges IranyO mozgatasat megvalosito fogaskerek rendszert 
mutatja, a 

4. abran sematikusan Iathat6 a tarnak a tarmozgatb mechanizmusba 
t6rten6 leeresztese, az 

5. abra a talalmany szerinti targylemez adagol6 szerkezet perspektivikus 
kepe, a 

6. abra a targylemez adagold szerkezet oldalnezeti kepe teljesen behuzott 
robotkar mellett, a 

7. abra a targylemez adagold szerkezet oldalnezeti kepe teljesen kinyujtott 
robotkar mellett, a 

8. abra a targylemez adagol6 szerkezet tengelykapcsolojanak 
perspektivikus kepe, a 

9. abra sematikusan mutatja a robotkar m0k6deset amikor a tergylemezt 
kiemeli es a 

10. abra a robotkart mutatja mikOzben a targylemezt a tarbol a 
targylemeztart6ba juttatja. 

Az 1. abran a mikroszkdpban hasznalt targylemezeket befogado 1 tar 
talalmany szerinti kialakltasa lathato. Az 1 tarban elhelyezett 2 targylemezeket 3 
feneklap, 4 oldalfal es ket 5 homlokfal hatarolja. A 3 feneklap felsd felszlne 6 
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sinekkel van ellatva,, amelyekbe a 2 targylemezek az 1 tar nyitott oldala felol 
becsusztathat6ak. A 4 oldalfalon 7 fogaslec talalhat6. 

A 2. abran a talalmany szerinti tarmozgat6 mechanizmus egy el6ny5s 
kiviteli alakjanak perspektfvikus kepe lathatb. A tarmozgat6 mechanizmus 
lenyegeben 8 valyubol all, amelyet 9 feneklemez es 10 oldalfalak hatarolnak A 8 
valyu merete olyan, hogy a 10 oldalfalakra mer6leges 5 homlokfalakkal 
behelyezett 1 tar llleszkedik a 8 valyu bels6 szerkezetehez. A 8 valyu egyik 10 
oldalfalan klvOI 11 szervmotorral meghajtott 12 tengely fut vegig, a 10 oldalfallal 
parhuzamosan. A 12 tengelyen egymassal fazisban levd 13 • hajtocsigak 
talalhatoak, amelyek a^ 10 oldalfal nyllasalba forgathat6an agyazott 14 el6tol6 
fogaskerekekhez kapcsolodnak. Mindket 10 oldalfalra tovabbi ket-ket par 15 
emelS fogaskerek van felszerelve, a 10 oldalfalakra merfileges forgastengellyel A 
15 emelo fogaskerekek bels6 lapjukon ket-ket 16 csappal vannak ellatva. A 16 
csapok a 15 emeia fogaskerekek bels6 oldalara merolegesen nyulnak ki egy 
atmero ket vegenel. A 8 valyu 10 oldalfalaira az 1 tarakat fOggfileges iranyban 
megvezetS 17 slnek vannak erdsftve. A ket par 17 sin k6zti szakaszon a 8 valyu 
10 oldalfalain a falakra merSlegesen 18 targylemez adagolo szerkezet van 
atvezetve. 

A 3. abran kOlon is feltOntettOk a 2. abran bemutatott kiviteli alak 15 emelo 
fogaskerekeit meghajto szerkezetet. A 8 valyu egyik vegenel a 9 feneklemez alatt 
19 szervmotor van elhelyezve, amelynek tengelyere rOgzltett 20 fogaskerekhez 
mmdket oldalan 21 kozvetltd fogaskerekek kapcsol6dnak, amelyek tovabbi 22 
tengelyek vegeire er6sitett 23 fogaskerekekbe kapaszkodnak. A 22 tengelyeken 
I6v6, paronkent ellentetes menetemelked6su 24 hajtdcsigakhoz kapcsol6dnak a 
2. abraval kapcsolatban mar emlitett 15 emeld fogaskerekek. 

A tarmozgatd mechanizmus mQkddese a kSvetkezo. 

Az 1 tarakat a 8 valyu egyik vegenel levo megvezetd 17 slnek k6ze 
illesztjQk es a 8 valyu 10 oldalfalaira szerelt 15 eme!6 fogaskerekek segftsegevel 
lesuilyesztjuk a 8 valyO aljaba. Az 1 taraknak a 15 emelo fogaskerekek 
segftsegevel tortenS sQllyesztese a 4. abran Iathat6. A sullyesztes megkezdesekor 
az 16 csapok altal meghatarozott atmer6k fOggolegesek, es a legalso 1 tar a 15 
emelo fogaskerekek felsfi helyzetG 16 csapjain tamaszkodik. Az ellentetes 
menetemelkedesQ 24-hajtocsigak ezutan =a-^5^ 
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szemben, a 25 nyilak iranyaban forgatjak meg. A 15 emel6 fogaskerekek fel 
fordulata alatt a 16 csapokon nyugvo, Iegals6 1 tar a 8 valyu aljaba sQllyed. 

Az 1 tarat innen a tarmozgat6 mechanizmus tovabbftja a 18 targylemez 
adagol6 szerkezethez, majd a 8 valyd ellentetes vegenel talalhato 17 slnekhez 
ahol az az eldbbiekben bemutatott sullyesztesi mechanizmus megfordltasaval 
k,emelhet6 a 8 valyub6l. Az 1 tar hossziranyu mozgatasat a 10 oldalfalba agyazott 
14 el6tol6 fogaskerekek es a velQk egyuttmfikodS, az 1 tarak 4 oldalfalan talalhat6 
7 fogaslecek segltsegevel val6sltjuk meg. A 11 szervmotorral megforgatott 12 
tengelyen kialakltott 13 hajt6csigak meghajtjak a 14 elotolo fogaskerekeket 
amelyek a 7 fogaslecbe akaszkodva hajtjak az 1 tarakat. 

A 18 targylemez adago!6 szerkezetet az 5-10. abrak segltsegevel 
mutatjuk be reszletesen. 

Az 5. abran Iathat6 18 targylemez adagol6 szerkezet ket iranyban 
mQkodtetheto (iranyvalt6) 26 motorbol es 27 vezerors6b6l alio meghajt6elemet es 
28 robotkart tartalmaz. A 28 robotkaron 29 hats6 kar es 30 elQ.s6 kar van, melyek 
tavols^ga jelen esetben a 2 targylemezek szelessegevel egyezik meg, es amelyek 
kozt 31 leszorlt6 lap van a 28 robotkarra merdleges vlzszintes . tengely kSrQI 
b,llenthetoen agyazva. A 31 leszorlt6 lap a.s6 elen egy, a mozgatott targylemezt 
megtamaszt6 32 villa tala.hat6. A 31 ,eszorlt6 lapnak a rOgzltessel ellentetes 
oldalan (amely a jelen Wviteli alaknal 30 el0ls6 kar fele esik) a 28 robotkaron 
talalhato 33 es 34 bOtykOk k6z0l a 28 robotkar szabad veget6l tavo.abb 
elhelyezked6 33 bOtyOk befogadasara alkalmas 35 vezerpalya van kialakftva. 

A 6. Illetve 7. abrakon a 18 targylemez adago!6 szerkezet oldalnezeti kepe 
lathat6 teljesen behuzott illetve teljesen kitolt 28 robotkar eseten. Teljesen 
behOzott helyzetben 'a 33 batyok a 31 leszorlto lap 35 vezerpalyajaba van 
bevezetve, mfg teljesen kinyujtott helyzetben a 31 leszorlt6 lap also ele a 28 
robotkar 34 biityken tamaszkodik, es a 32 villa az alatamasztasi pont es a 29 
hatso kar kdze esik. 

A 18 targylemez adagolo szerkezet Iranyvalt6 26 motorja es 27 
vezerorsoja koz6tt er6hatarolo tengelykapcsol6 van. Ennek perspektivikus kepet a 
8. abra mutatja. A tengelykapcsolo a 26 motor tengelyere erosltett 36 huvelybol a 
36 hOvely kulsd palastjara elSfeszltetten feltekercselt 37 csavarrug6bol es a 37 
.^savajT^ kihajtott 3 8 nvalvanyaiva! egyattmfik6d6-39-hajtott tarcsabol- all- A 30- 



hajtott tarcsa ket 40 utkoz6vel van ellatva, 6s a 27 vezerors6hoz rdgzftett 41 
csapagyhoz kapcsolddik, amely el6ny6sen a forg6mozgas kdzpontossagat 
biztosft6 melyhomyu goly6scsapagy. 

A tengelykapcsol6 mGkOdese a k6vetkez6keppen mQkSdik: 
A 26 motor megforgatja a tengelyere erosftett 36 hOvelyt, fgy a palastjara 
tekercselt 37 csavarrug6 valamelyik 38 nyulvanya nekifeszul a 39 hajtott tarcsa 
forgasi iranyba es6 40 utkozojenek, 6s elkezdi forgatni. Ezaltal a forgas attev6dik 
a 27 vezerors6ra. Amennyiben a 28 robotkarral mozgatott 2 targylemez elakadna, 
a 39 hajtott tarcsa megall, megakasztja a 37 csavarrugb nyulvanyat, ezaltal 
megszonteti a 37 csavarrug6 elSfeszfteset, fgy az elengedi a 36 huvely palastjat, 
es a 26 motor szabadon foroghat tovabb. 

A 9. es 10. abrak a 28 robotkar mQkodeset mutatjak vazlatosan, mikdzben 
a 2 targylemezt az 1 tarb6l a mikroszk6p 42 targylemeztartojaba tolja. Mindket 
oldaln6zeti kepen sematikusan feltOntettOk a 28 robotkar 29 hatso es 30 elOlsd 
karjat, valamint a ketto kozt talalhat6 billentheto 31 leszorlt6 lapot. Ezen 
megjeldltOk a 43 felsd sarkot es a 44 als6 elet. A 28 robotkar kinyAjtasakor a 26 
motor a tengelykapcsol6 kSzremQkadesevel megforgatja a menetekkel ellatott 27 
vezerorsot, amely a 29 hatso kart, a 30 elUls6 kart es a 31 leszorft6 lapot 
elmozdltja a 18 targylemez adagokb szerkezet kQIsS vege fele. A 29 hats6 es 30 
el0ls6 kar k6ze befogott es a 31 leszorft6 lappa! leszorltott 2 targylemez fgy az 1 
tarbbl a 42 targylemeztart6ba keriil, amely utbbbi lehetdve teszi a kepdigitalizalas 
soran a 2 targylemez mozgatasat az objektlv elott. Az A-val es B-vel jelolt 
dereksz6ga haromszogek atfogoi a 31 leszorfto lap 43 fels6 sarka altal be]art 
palyat mutatjak. Ahogy a 31 leszorfto lap meglndul a 24 targylemez adagol6 
szerkezet vege fele, a 33 bOtyok vegig halad a 35 vezerpalyan, ennek hatasara a 
31 leszorlt6 lap 43 felso sarka az A haromszog atfogdja menten lesOllyed, 44 als6 
e\e pedlg leszorftja a 2 targylemezt. A 27 vezerorsd tovabb forgatasaval a 31 
leszorlto lap rogzltett eleje eleri az elQls6 34 bOtyket, majd a 44 als6 elevel felfut 
ra, fgy a 43 felsd sarka a B haromszog atfogoja menten megemelkedik, ezaltal 
eleresztve a 2 targylemezt, amely fgy a 42 targylemeztart6ba kerul. A 28 robotkar 
behuzasakor a 26 motor az ellenkezo iranyba forog, ezaltal a menetes 27 
vezerorsd is visszafele" hajtja a 29 elQIsd es 30 hatso karokat, valamint a 31 



A fent bemutatott kiviteli alakot csak peldakent mutattuk be es nyilvanval6, 
hogy a szakember szamos valtoztatast tud eszkdzeini a csatolt igenypontok altal 
meghatarozott oltalmi k6ron beliil. 
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SZABADALMI IGI=NYPONTOK 



1. T^gylemez adago,6 egyseg automatic szkennel6 m ik roszk6phoz. amely 
tartalmaz ta.gy.emezeket befogad6 ^ ttrmozga(6 mechan|zmust 
targylemez adagoia szerkezetet. azzal jelleniezve, hogy 

• a tar (1, teglatest alakC doboz, amelynek fenaklapja (3), ket homlokfala (5) es 
agy oldalfaia (4, van, amalyre k.vOlra. a feneklappal (3) parhuzamos fogas.ec 

lannak" " " ^ °' da,ra tt W te ™™«« elemei 

• a termozga.6 mechanics a tar (1) fenakfapjahoz (3) as homlokfalaihoz (5, 

leszkedd valyu, (8) as o,yan mozgat6 elemeke, tartalmaz. amelyek a valyu (8 
ket oldalanal levfi. forgathatoan agyazott tengelyeken (12, 22) leva 
haj.6osigaka. (13, 24, as a vatyfl (8) oktaKalainak (10, nyflasain keresztu, a tar 
(1) o dalan lava fogaslacra (7) illaszkade aiatoia fogaskarekakat (14), vatamint 

I 8 ' ; ,dafe, f 8k (10) Slk * ba " •*—«. "elsa tapjukon agy a«mar6 
ket vaganai a lepra merSlegesen kinyuia csapokkal (16) ellatott emeia 
fogaskerekeket (15) (artalmaz. ahol az aiatoia as emelo fogaskerekek (14, 16, 
a hajtacsigikkal (13, 24) vannak meghajtva as 

• a targylemez adagoia szarkazat (18) a valyfl (8) oldalfalain (10) van a tar (1) 
haladasi IMnyara maraiagasan atvezarva as maghajiaalemhaz kapcsol, 
robotkart (28) tartalmaz. 

2. Az 1. iganypont szarinti targylemez adagoia, azzal jel.emezve, hogy a 
targylamez-vazete alamak a tar (1) fenaklapjan (3) lava slnek (6). 

3. Az 1 vagy 2. iganypont szarinti targylamaz adagoia. azzal jellemezve, hogy a 
robotkar (28) maghaj.ae.ama motorba. (26) as ahhoz caallakoza vezerorsaba, 
\<£7) all. 

4. A 3 iganypont szarinti targylemez adago.6. azzal jallamezva. hogy a motor 
(26) es a vezarorsa (27) kOzbtt erohattroia tengelykapcsoia van. 
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5. A 4. igenypont szerinti targylemez adagol6, azzal jellemezve, hogy a 
tengelykapcsolb a motor (26) tengelyere er6sitett hOvelybdl (36), a hOvely (36) 
kUlsd palastjara tekercselt csavarrug6b6l (37) es a csavarrug6 (37) kihajtott 
nyOlvanyaival (38) ; egylittmakod6 hajtott tarcsab6l (39) all. 

6. Az 1-5. igenypontok barmelyike szerinti targylemez adagol6, azzal jellemezve 
hogy a robotkar (28) a targylemezeket (2) mozgat6 el0ls6 es hats6 karral (29 
20) van ellatva. ' 

7. Az 1-5. igenypontok barmelyike szerinti targylemez adagolo, azzal jellemezve 
hogy a robotkar (28) billenthetd leszorfto lappal (31) van ellatva. 

8. A 7. igenypont szerinti targylemez adagolo, azzal jellemezve, hogy a 
robotkaron (28) a leszor(t6 lapot (31) vezerl6 bOtykek (33, 34) vannak. 

9. Az 1-8. igenypontok barmelyike szerinti targylemez adagol6, azzal jellemezve 
hogy a valyO (8) oldalfalaira (10) a tarakat (1) f0gg6leges iranyban megvezetS 
sfnek (17) vannak erSsltve. 



talmazott: 
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tArgylemez adagolo egys£g automatikus szkennelo 

mikroszk6phoz 



KIVONAT 



A talalmany targya targylemez adagolo egyseg automatikus szkennelo 
mikroszkophoz, amely tartalmaz targylemezeket befogad6 tarat (1), tarmozgato 
mechanizmust es targylemez adagol6 szerkezetet (18). A talalmany lenyege, hogy 
a targylemez tar (1) teglatest alaku doboz, amelynek feneklapja, ket homlokfala es 
egy oldalfala van, amelyre kfvulrdl a feneklappal parhuzamos fogaslec van 
erosftve es a fal nelkQIi oldalra meroleges targylemez vezetd elemei vannak; a 
tarmozgatb mechanizmus a tar (1) feneklapjahoz es homlokfalaihoz illeszkedd 
valyOt (8) es olyan mozgat6 elemeket tartalmaz, amelyek a valyu (8) ket oldalanal 
I6v6, forgathatoan agyazott tengelyekre (12, 22) erosftett hajt6csigakat (13, 24) es 
a valyu (8) oldalfalainak (10) nyllasain keresztUI a tar (1) oldalan levo fogaslecre 
(7) illeszkedd el6tol6 fogaskerekeket (14), valamint a valyu (8) oldalfalainak (10) 
sikjaban elrendezett, belso lapjukon egy atmero ket vegenel a lapra merdlegesen 
kinyul6 csapokkal (16) ellatott emeio fogaskerekeket (15) tartalmaz, ahol az 
el6tolo es emeld fogaskerekek (14, 15) a hajtdcsigakkal (13, 24) vannak 
meghajtva; a targylemez adagol6 szerkezet (18) a valyu (8) oldalfalain (10) van a 
tar (1) haladasi iranyara merdlegesen atvezetve es egy meghajt6elemhez kaposolt 
robotkart (28) tartalmaz. ( 2. abra) 

25 W 
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